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Opis
KAmod 4ch ISOLATED LEVEL SHIFTER - czterokanatowy, jednokierunkowy konwerter poziomoéw logicznych

KAmod 4ch ISOLATED LEVEL SHIFTER zapewnia konwersje sygnatéw cyfrowych o napieciach od 5 V do 20 V na napiecia z
zakresu od 1,8 V do 5 V. Dzieki niemu mozliwe jest podtgczanie urzadzen zasilanych wyzszym napieciem do wejs¢ uktadéw
programowalnych takich jak Arduino czy Raspberry Pi. Kazdy z czterech kanatéw jest izolowany galwanicznie miedzy
obwodem niskonapieciowym a wysokonapieciowym, co zwieksza odpornos¢ uktadu programowalnego na zaktécenia i
zwieksza bezpieczenstwo jego pracy. Maksymalna czestotliwos¢ sygnatu wejSciowego to 5 kHz przy napieciach od 3,3V do 5
V oraz 3 kHz przy napieciu 1,8 V.
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Podstawowe parametry

jednokierunkowa transmisja danych cyfrowych (0/1)

cztery niezaleznie pracujace kanaty

izolacja galwaniczna miedzy obwodem wejsciowym a wyjsciowym

zasilanie i poziomy napie¢ dla obwodéw wejsciowych: 5...20 V

zasilanie i poziomy napie¢ dla obwodéw wyjsciowych: 1,8...5V

maksymalna czestotliwos¢ pracy przy napieciu obwodéw wyjsciowych 3,3...5 V: 5 kHz
maksymalna czestotliwos$¢ pracy przy napieciu obwodéw wyjsciowych 1,8 V: 3 kHz

ztacza typu goldpin 2,54 mm oraz srubowe 3,81 mm do obwoddw wejsciowych i wyjsciowych
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Wyposazenie standardowe

Komponent

Opis

KAmod 4ch ISOLATED LEVEL SHIFTER

* Zmontowany i uruchomiony modut

Schemat blokowy
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Schemat elektryczny
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Interfejsy wejsciowe

Sygnaty wejsciowe nalezy doprowadzi¢ do modutu do zaciskéw oznaczonych INPUT, zgodnie z opisem w tabeli. Wejscia
uktadu sg zabezpieczone przed wyladowaniami elektrostatycznymi oraz majg nieskonczenie duza rezystancje i nie stanowig
obcigzenia dla obwodu, ktéry nimi steruje.

Ztacza wejsciowe J1, J2 Opis
HV-IN Zasilanie 5...20 V
1 Wejscie 1 - sygnat sterujacy 5...20 V
2 Wejscie 2 - sygnat sterujacy 5...20 V
3 Wejscie 3 - sygnat sterujacy 5...20 V
4 Wejscie 4 - sygnat sterujacy 5...20 V
HV_GND Masa zasilania i sygnatowa

Interfejsy wyjsciowe

Sygnaty wyjsciowe sa dostepne na zaciskach oznaczonych OUTPUT, zgodnie z opisem w tabeli. Stan niski (logiczne ,0") jest
wymuszany przez przewodzacy tranzystor bipolarny, wiec rezystancja wyjsciowa w tym stanie jest niska. Z kolei stan wysoki
(logiczna ,1") jest zapewniany przez rezystor o wartosci 10 kQ. Wyjscia réwniez sa chronione przed wytadowaniami


https://wiki.kamamilabs.com/index.php?title=File:KAmod_4ch_ISOLATED_LEVEL_SHIFTER_sch.png

elektrostatycznymi. Uktad nie odwraca fazy sygnatu, czyli stan logiczny na wejsciu jest przenoszony jako ten sam stan
logiczny na wyjscie.

KA ]| =—

Ztacza wyjsciowe )3, )4 Opis
LV-IN Zasilanie 1,8...5V
1 Wyjscie sygnatu 1
2 Wyjscie sygnatu 2
3 Wyjscie sygnatu 3
4 Wyjscie sygnatu 4
LV_GND Masa zasilania i sygnatowa
Zasilanie

Do poprawnej pracy ukfad wymaga podiaczenia dwdch napieé:

e miedzy zaciski HV-IN a HV-GND z przedziatu 5...20 V
e miedzy zaciski LV-IN a LV-GND z przedziatu 1,8...5V

Te Zrédta zasilania mogg by¢ rozdzielone galwanicznie (mie¢ odrebne masy), ale nie muszg - wtedy uktad dziata jak
konwerter poziomdw logicznych bez izolacji.

Kontrolki

Oznaczenie na ptytce Sygnalizacja
LED1 Stan wysoki na wyjsciu 1
LED2 Stan wysoki na wyjsciu 2
LED3 Stan wysoki na wyjsciu 3
LED4 Stan wysoki na wyjsciu 4

Wymiary modutu

Rozmiar ptytki: 70 x 45mm

Otwory montazowe o $rednicy 3,2mm znajduja sie w odlegtosci 3mm od krawedzi ptytki.



2{= jl Br3 vl

34”:! @ e L L L {=)3
41.rlﬂ' ‘ L - % CIm0 " =

HV-GND L S SPRILV-GND

L(IMAN

KAMAMI 2 P

S0Swe " M OUTPUT
-

a0

LED1
R11 S
T pi2 B ")

w
'.-' AR (=)
= Ré R13 =% LED2

{=)2

{ =) LEDZ { =}

] = i - "
"5 - w "LE

D2
"
|

KAmod 4ch ISOLATED LEVEL SHIFTER

39

45

70

Linki

e Model CAD (STEP)



https://wiki.kamamilabs.com/index.php?title=File:KAmod_4ch_ISOLATED_LEVEL_SHIFTER_dim.png
https://wiki.kamamilabs.com/images/3/33/KAmod_4ch_isol_lvl_shifter_3d.zip

BTC Korporacja
05-120 Legionowo
ul. Lwowska 5

tel.: (22) 767-36-20

faks: (22) 767-36-33
"bte i
sprzedaz@kamami.pl

https://kamami.pl

Zastrzegamy prawo do wprowadzania zmian bez uprzedzenia.

Oferowane przez nas ptytki drukowane moga sie rézni¢ od prezentowanej w dokumentacji, przy czym zmianom nie ulegaja
jej wtasciwosci uzytkowe.

BTC Korporacja gwarantuje zgodnos$¢ produktu ze specyfikacja.

BTC Korporacja nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia
lub nieprawidtowego dziatania produktu.

BTC Korporacja zastrzega sobie prawo do modyfikacji niniejszej dokumentacji bez uprzedzenia.
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